El ‘aracnocoptero’ conquista el cielo
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Tras dos afios de trabajo, investigadores de la
Universidad de Salamanca y la empresa Arbdrea han
desarrollado el ‘aracnocéptero’, un aparato con
forma de arafia que permite el vuelo sin piloto y que
esta dotado de camaras y sensores para obtener
diferentes datos. La plataforma consta de la aeronave,
un blogue de comunicaciones y una base de control
compuesta por un ordenador tipo tablet muy resistente
y un mandoe como el de los videojuegos. El
funcionamiento es muy simple y puede servir para
supervisar operaciones militares o para realizar
trabajos de cartografia digital, por ejemplo.

En el mercado hay muchos sistemas similares,
llamados UAV (siglas de unmanned aerial vehicle),
pero el ‘aracnocoptero’ tiene caracteristicas mucho mas avanzadas, ya que permite un despegue vertical
y llevar una carga de hasta 3 kilogramos, es desmontable y se transporta en pequefias maletas. También
permite realizar vuelos con una extraordinaria estabilidad comparado con otros aparatos de este tipo, que
vibran demasiado como para tomar imagenes precisas. Las baterias, en la actualidad, aguantan unos 40
minutos.

El ‘aracnocoptero’, fabricado de titanio y carbono, es muy resistente, lleva una camara que filma su propio
vuelo y multiples sensores: de presion para controlar su altura, un sénar para facilitar aterrizajes y
despegues automaticos, girdscopos, magnetdmetros y acelerometros para ganar estabilidad. Ademas, con
el GPS se le dan patrones de vuelo automaticos para que los gjecute y la informacion se visualiza en la
interfaz del usuario.

Ademas, los protocolos de comunicaciones que se usan para manejar el arachocoptero son
digitales, con un rango tedrico de 100 kildometros en condiciones éptimas. "Con las ondas de radio
digitales, tenemos toda la informacion en tiempo real en el tablet, donde vemos el video y la posicion del
aparato en un mapa", indica Carlos Bernahéu, fundador de Arbdrea, empresa situada en el Parque
Cientifico de la Universidad de Salamanca.

Los investigadores trabajan en un sistema de inteligencia artificial con el objetivo de imitar el modelo de
comunicacion de especies sociales como las aves o enjambres de abejas para establecer patrones
de vuelos inteligentes con grupos de estos aparatos. Por ejemplo, “si buscamos radiactividad,
desplegamos varios aparatos y se comunican entre ellos a través de este protocolo digital, cada uno sabe
donde estan los demas y actGan para cubrir areas sin solaparse. Si uno detecta radiactividad, los demas
acuden para realizar las mediciones oportunas”, explica Bernabéu. Este sistema multiagente imita los
modelos de animales gregarios, ya que “los esquemas légicos son los mismos”.
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